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برداری که مبدأ محور را به مکان جسم در هر لحظه وصل می کند.
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الف( تندشونده – زیرا تقعر نمودار به سمت بالا بوده  و شیب نیز مثبت می‌باشد.
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الف( با توجه به نمودار 

بین لحظات  و  معادله مستقل از a را می نویسیم:

بین لحظات  و  معادله سرعت _ زمان را می نویسیم:

در نتیجه معادله مکان _ زمان جسم برابراست با:

ب( معادله سرعت _ زمان جسم را می نویسیم:

سپس لحظه  را در آن جایگذاری می کنیم:
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الف(                                               ب( یک بار                            پ( کنده شونده

 xث( خلاف جهت محور                                         تا ت( 
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− mg = am = (2 × 2) + (2 × 10) 20Δl = 24Fe Fe

ΔL = 1/2cm
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الف( به دلیل خاصیت لختی سکه تمایل دارد که حالت اولیه سکون خود را حفظ کند.

ب( زمانی که به آرامی نیرو وارد می کنیم فرصت انتقال نیرو به نخ بالایی وجود دارد نخ پاره می شود ولی اگر سریع نیرو وارد

کنیم فرصت انتقال نیرو وجود ندارد پس نخ پایینی پاره می شود.

پ( هنگامی که اتومبیل با سرعت V در حرکت است و ترمز می کند، سرنشین اتومبیل همچنان تمایل دارد به حرکت با سرعت

V ادامه دهد )قانون اول( در نتیجه سرنشین به کمربند نیرویی رو به جلو وارد می کند، طبق قانون سوم کمربند نیز به سرنشین

در جهت عکس در همان راستا و هم اندزه نیرو وارد می کند واز بروز خطر برای سرنشین جلوگیری می‌کند.
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الف( نیروی اصطکاک ایستایی به تدریج زیاد می‌شود. زیرا باید برآیند نیروهای افقی صفر شود. پس طبق رابطه با افزایش  ،

  نیز افزایش می‌یابد.  شکل

ب( چون  ثابت ایستایی  بیشینه نیروی اصطکاک ایستایی ثابت می‌ماند.

ثابت 

گزینه درست: nullسوال 14

F2

Fs=Fs F2

F ⃗ 
1F ⃗ 

1

= .Fs max μs FN

, = + mFN F1 g

15

گزینه درست: nullسوال 15

= → = 0/6 × 750 → F = = 450Nfs max μsFN fs max fs max
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برای جسمی که در هوا سقوط می کند، از زمانی که نیروی مقاومت هوا با نیروی وزن جسم برابر می شود، جسم با تندی ثابتی

به نام تندی حدی سقوط می کند.
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دامنه نوسان نصف طول پاره‌خط نوسان است، پس داریم:           

از طرفی، تغییر جهت در نقاط بازگشت یعنی انتهاهای پاره‌خط نوسان روی می‌دهد که شتاب بیشترین مقدار را دارد. پس داریم:

ثابت فنر برابر است با:
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w = 2πf 40π = 2πf f = 20Hz


